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Ugel/Funkéna a technicka $pecifikacia

Softvér na simulacie
pneumatickych sustav —
FluidSIM® 4.2 Pneumatic
Zakladna licencia

2 ks

Softvér uréeny pre navrh a simulaciu pneumatickych,
elektropneumatickych a Cislicovych obvodov
mechatronickych sustav a mechatronickych systémov s
riadiacim systémom na baze priemyselnych automatov.
Ku kazdej zloZzke kniznice komponentov ma priradeny
fyzikalny model. UmoZfiuje vysoko vykonnu simulaciu,
kde pocas simulacie procesu umozriuje vytvarat

z jednotlivych modelov globalny model v sulade s danou
schémou. Sucastou softvérového balika je moznost e-
learningu (multimedialny vzdelavaci program

s prehlfadnymi obrazkami, animaciami, video
sekvenciami) na tému pneumatiky, elektropneumatiky,
digitalnych obvodov a grafického jazyka pre sekvenéné
programovanie programovatelnych automatov. Kniznice
komponentov obsahuju: prvky pre vyrobu, Upravu

a rozvod stlaGeného vzduchu, konfigurovatelné
pneumatické rozvadzace (s mechanickym,
elektromagnetickym, pneumatickym ovladanim), Skrtiace
ventily, regulacné ventily, tlakové spinace, pneumatické
pohony (jednocinné, dvoj¢inné linearne a oto¢né),
meracie pristroje (tlakomery, prietokomery, indikatory
tlaku), pneumaticko-elektrické menice, elektrické
komponenty (napajaci zdroj 24 V, generator funkcii,
jednosmerny motor, indikatory svetelné a zvukové,
voltmeter, ampérmeter, snimace tlaku, prietokomer,
spinaci, rozpinaci, prepinaci kontakt, kontakty

s oneskorenim, koncové spinace pol6h, tlacidla, ruéné
spinace a prepinace, bezdotykové spinate magnetické,
induktivne, kapacitné, optické, rézne druhy relé,
proporcionalno -integraéno-derivaény (dalej ,PID*)
regulator), komponenty digitalnych obvodov (logicky
sucin - dalej ,AND*, negovany logicky sucin - dalej
.,NAND", logicky sucet - dalej ,OR®, negovany logicky
sucet - dalej ,NOR®, vyluény logicky sucet - dalej ,XOR",
negacia - dalej ,NOT", oneskorovacie moduly, bistabilné
relé, pulzné vystupy, €asové spinace, generator
hodinovych impulzov, asynchrénny generator), prvky
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FluidSIM® 4.2 Pneumatic
Multilicencia

grafického jazyka pre sekvenéné programovanie
programovatelnych automatov (jednoduché kroky, makro
- krok, prechody s nazvom, moznost synchronizacie,
vstupno/vystupné komponenty). Symboly komponentov
vyhovuju platnym normam. Graficky jazyk pre sekvenéné
programovanie programovatefnych automatov umozriuje
pripajanie komponentov z kniZznic pneumatickych,
elektropneumatickych a Cislicovych obvodov, vkladanie
symbolov prostrednictvom hierarchickej kniznice, menu,
schranky alebo pomocou funkcie vyhfadavania. Softvér
poskytuje moznost kontroly syntaxe s displejom o popise
chyb (objekty mimo oblasti kreslenia, linie, ktoré
prechadzaju komponenty, krizovanie ¢iar, komponent,
kontrola spojov, indikacia otvorenych pneumatickych
vedeni). Podporuje tvorbu vlastnych kniznic, tla¢, export
a import suborov, zakladné CAD funkcie (otacanie,
zrkadlenie, rézne umiestnenie, zoskupovanie, vrstvenie
techniky, zoom, mriezka funkcie), automatické vkladanie
riadkov, ozna€ovania, generovanie zoznamu. Poskytuje
nastroje na riadenie projektu, Struktirovanu reprezentaciu
stromu kniznic, cesty Cislovania a ozna¢ovania,
zobrazenia funkcie diagramov, vkladanie obrazkov.
Simulacie priebezne pocitaju stavy premennych,
umoZzfuju nastavovanie parametrov po¢as behu,
simulaciu v realnom &ase, suasnu simulaciu viacerych
obvodov, riadenie realnych skutoénych aplikacii pomocou
integrovaného riadiaceho systému s minimalne 16
vstupmi a vystupmi.

Softvér na simulacie
pneumatickych sustav -
dodato¢na licencia pre
Ziacke pocitace
FluidSIM® 4.2 Pneumatic
Multilicencia

12
ks

Viacnasobna licencia ku zakladnej ucitel'skej licencii
softvéru pre navrh a simulaciu pneumatickych,
elektropneumatickych a Cislicovych obvodov
mechatronickych sustav a mechatronickych systémov s
riadiacim systémom na baze priemyselnych automatov
urCena pre ziakov do laboratéria Dodavana v pocte 12
licencii k jednej zakladnej licencii.

Specifikacia je identicka ako v predchadzajlcej polozke
(€. 1).

aaaaa

O

nEaan




Softvér na simulacie
hydrauliclglch sustav -
FluidSIM™ 4.2 Hydraulic
Zakladna licencia

FluidSIM® 4.2 Hydraulic
Zakladna licencia

1 ks

Softvér je ur€eny pre navrh a simulaciu hydraulickych,
elektrohydraulickych a &islicovych obvodov
mechatronickych sustav a mechatronickych systémov s
riadiacim systémom na baze priemyselnych automatov.
Ma ku kazdej zlozke kniznice komponentov priradeny
fyzikalny model. Umoznuje vysoko vykonnu simulaciu,
kde pocas simulacie procesu umozriuje vytvorit

z jednotlivych modelov globalny model v sulade s danou
schémou. Sucastou softvérového balika je mozZnost e-
learningu (multimedialny vzdelavaci program

s prehladnymi obrazkami, animaciami, video
sekvenciami) na tému hydraulickych,
elektrohydraultickych a &islicovych obvodov a grafického
jazyka pre sekvenéné programovanie programovatelnych
automatov. KniZznice komponentov obsahuju: prvky pre
vyrobu, Upravu a rozvod stlaeného oleja,
konfigurovatelné hydraulické rozvadzace (s
mechanickym, elektromagnetickym, tlakovym ovladanim),
Skrtiace ventily, regulac¢né ventily, tlakové spinace,
hydraulické pohony (jednocinné, dvoj¢inné linearne

a oto¢né), meracie pristroje (tlakomery, prietokomery,
indikatory tlaku), elektrické komponenty (napajaci zdroj
24V, generator funkcii, jednosmerny motor, indikatory
svetelné a zvukové, voltmeter, ampérmeter, snimace
tlaku, prietokomer, spinaci, rozpinaci, prepinaci kontakt,
kontakty s oneskorenim, koncové spinace polbh, tlacidla,
ruéné spinace a prepinace, bezdotykové spinace
magnetické, induktivne, kapacitné, optické, rozne druhy
relé, PID regulator), komponenty digitalnych obvodov
(AND, NAND, OR, NOR, XOR, NOT, oneskorovacie
moduly, bistabilné relé, pulzné vystupy, Casové spinace,
generator hodinovych impulzov, asynchréonny generator),
prvky grafického jazyka pre sekvenéné programovanie
programovatelnych automatov (jednoduché kroky,
makro-krok, prechody s nazvom, moznost
synchronizacie, vstupno/vystupné komponenty). Symboly
komponentov vyhovuju platnym normam. Graficky jazyk
pre sekvenéné programovanie programovatelnych
automatov umoznuje pripajanie komponentov z kniznic
hydraulickych, elektrohydraulickych a E&islicovych
obvodov, vklada symboly prostrednictvom hierarchickej
kniZnice, menu, schranky alebo pomocou funkcie
vyhladavania. Softvér poskytuje moznost kontroly
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syntaxe s displejom o popise chyb (objekty mimo oblasti
kreslenia, linie, ktoré prechadzaju komponenty,
krizovanie ¢iar, komponent, kontrola spojov, indikacia
otvorenych hydraulickych vedeni). Podporuje tvorbu
vlastnych kniznic, tla¢, export a import suborov, zakladné
CAD funkcie (otacanie, zrkadlenie, r6zne umiestnenie,
zoskupovanie, vrstvenie techniky, zoom, mriezka
funkcie), automatické vkladanie riadkov, oznacovania,
generovanie zoznamu. Poskytuje nastroje na riadenie
projektu, Struktirovanu reprezentaciu stromu kniznic,
cesty Cislovania a oznacovania, zobrazenia funkcie
diagramov, vkladanie obrazkov. Simulacie priebezne
pocitaju stavy premennych, dovoluji nastavovanie
parametrov po¢as behu, simulaciu v realnom Case,
su€asnu simuldciu viacerych obvodov, riadenie redlnych
skuto€nych aplikacii pomocou integrovaného riadiaceho
systému s minimalne 16 vstupmi a vystupmi.

Softvér na simulacie
hydraulick@}'/ch sustav -
FluidSIM™ 4.2 Hydraulic
Multilicencia

12
ks

Viacnasobna licencia ku zakladnej ucitel'skej licencii
softvéru pre navrh a simulaciu hydraulickych,
elektrohydraulickych a &islicovych obvodov
mechatronickych sustav a mechatronickych systémov s
riadiacim systémom na baze priemyselnych automatov
uréena pre Ziakov do laboratéria Dodavana v pocte 12
licencii k jednej zakladnej licencii.

Specifikacia je identicka ako v predchadzajticej polozke
(€. 3).




Softvér na simulacie
elektronickych zapojeni
MultiSim

11
ks

Softvér uréeny na vytvaranie, simulaciu, virtualne
meranie, analyzu vlastnosti, vyhotovovanie réznych
grafov a charakteristik elektrickych obvodov, ich rozbor
a export udajov do externych programov za u¢elom
dalSieho spracovania. Umozniuje vytvarat elektrické
obvody zo skuto€nych aj virtualnych suciastok celej
dostupnej suciastkovej zakladne v su€asnosti. Pri
kresleni schém je moznost ruéného aj automatického
prepojovania suciastok, podpora tvorby hierarchickych
schém, kontrola elektrickych navrhovych pravidiel,
nadvaznost na navrh dosky ploSnych spojov,
staticka/dynamicka meracia sonda. Poskytuje nastroje na
meranie pomocou skuto¢nych aj virtualnych
(zodpovedajucich skutoénym) meracich pristrojov a
zariadeni: jednosmerny aj striedavy multimeter
(ampérmeter, voltmeter, ohmeter), wattmeter, ¢itac¢
frekvencie, skreslomer, meracie sondy pre meranie

v ktoromkolvek meranom uzle, generator priebehov
striedavych, pilovitych, obdiZnikovych s menitefnou
frekvenciou a amplitidou, dvoj- a Stvor-kanalovy
osciloskop, generator slov, logicky analyzator, logicky
prevodnik, spektralny analyzator, sietovy analyzator.
Umoznuje vytvorit citlivostnd, frekvenénu, Fourierovu,
Sumovd, teplotnu analyzu, analyzu pracovného bodu,
analyzu skreslenia, analyzu prechodovych javov a
analyzu pdlov a nul (zaloZzené na algoritmoch
SPICE/XSPICE). Vytvara grafy obvodovych veli¢in
navrhnutych a realizovanych elektrickych obvodov:
Casové priebehy striedavych veli¢in, volt - ampérové
charakteristiky elektronickych suciastok, amplitidové

a fazové frekvencéné charakteristiky, prechodové
charakteristiky, Casové priebehy C&islicovych obvodov,
modul&cia vf obvodov rozhlasovych prijimacov (v
linearnych aj logaritmickych mierkach). Uskuto¢ruje
rozbor a popis grafov pomocou analyzatora grafov:
grafické metdédy odcitania z vyhotovenych grafov, vypocty
vyslednych hodnét pri zmene vstupnych parametrov, tla¢
grafov. Umoznuje export ziskanych vysledkov do
externych programov (vyzaduje sa aspon do tabulkovych
procesorov). Umoznuje simulacie a podrobnu analyzu
vlastnosti vytvorenych elektrickych obvodov
slabopruadovych, silnoprudovych, Eislicovych,
zmieSanych, PLC automatov, proporcionalnych,
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MultiSim

integracnych, derivaénych regulatorov a ich kombinécii.
Pocas behu simulacie je mozné menit hodnoty
zapojenych suciastok. Sucastou dodavky je prirucka pre
vyvojové prostredie softvéru. Ponuka zasSkolenia
zakladnej prace s programom. Multilicencia pre 11
uzivatelov.

Softvér pre pracu s
mechatronickymi sustavami
Mechatronics Assistant
Verzia 2

1 ks

Multimedialny nastroj pre vyuzitie Mechatronickych
sustav pri vyuke. Ur€eny pre ucitela pri vyu€ovani ako
nastroj na multimedialne prace na projekte
mechatronickych systémov. UmozZnuje vytvarat
ZloZitejSie mechatronické systémy ako vacésie celky
riadené ridiacim systémom na baze priemyselnych
automatov, ktoré svojou Strukturou a riadiacimi
prostriedkami zodpovedaju existujucej vyrobnej praxi.
Poskytuje fotografie, animacie, videosekvencie,
prezentacie, manualy, navody k obsluhe, schémy, tipy
pre pracu s projektmi, hladanie je pomocou kfu¢ovych
slov. Poskytuje zdarma aktualizacie projektov podfla
rozvijajucej sa vyrobnej praxe.

Softvér pre pracu s
robotickym systémom
CIROS™ Robotics

CIROS® Robotics

1 ks

6 nasobna multilicencia ur€ena na programovanie a
simulaciu ovladania robotického systému s prisludnym
senzorickym vybavenim do laboratéria ako virtualne
vzdelavacie prostredie umozriujuce manipulaciu, pracu

s paletou a predmetmi réznych tvarov a materialov, praca
s dopravnikom. Umoznuje simulaciu v realnom Case

s grafickou 3D vizualizaciou vratane vizualizacie vstupov
a vystupov zo vSetkych integrovanych riadiacich
systémov. UZivatelské rozhranie poskytuje grafické
znazornenie schémy robota, moznost’ urobit z&dsah zo
strany uzivatela do zapojenia kedykolvek po¢as
simulacie, umoznuje odstrafiovat a pridavat komponenty
do schémy pocas behu simulacie, detekciu chyb,
nastrojov na ladenie programov (volba kontroly objektov,
nastavovanie parametrov, zmena hodnét, modifikacia

Piioe: ik wsto e

Active Bandpass Filter

Far a detalled description, click View == Croult Descrigtion Bax

Xz

NATION
’meun

Bree @ dbdp owd

[T ]

dHEUSA RN ANy

ue

I

il




schémy, prepinanie rezimov ¢innosti, vypis aktualnych
medzivysledkov vstupov a vystupov, modelovanie
procesov). Vyvojové prostredie obsahuje simulacie
najdodlezitejSich typov senzorov v priemyselnej
informatike s grafickym zobrazenim meracieho rozsahu
(indukéné, kapacitné, optické a ultrazvukové snimace
vzdialenosti, polohy, pritomnosti objektov). Umozriuje
uzivatelovi vytvarat vlastné videa simulacii pre roboticky
systém podla vlastnej konfiguracie schémy robota.
Umozriuje vytvarat dokumentaciu typu ako CAD systém
(pozadované komponenty v knizniciach: robot, chapadia,
PLC riadiace systémy, zobrazovacie displeje, dopravniky,
senzorové systémy, materialy komponentov v réznych
texturach). Vyvojové prostredie poskytuje uzivatelovi on-
line pomocnika.

Softvér pre precviCovanie
prace s mechatronickymi
sustavami

LOGO! Soft Comfort

1 ks

Softvér ur€eny na precviCovanie prace

s mechatronickymi sustavami. UmoZfiuje riadit
mechatronicku sustavu prostrednictvom logickych
obvodov (obvody typu AND, OR, pamat, ¢asovac,
pocitadlo, otvorené a zatvorené riadiace slucky). Softvér
umoznuje ziakom vytvarat mechatronické sustavy,
simulovat' ich a precvi€ovat svoje vedomosti a zruénosti z
vyu€ovania mimo prostredia laboratéria prostrednictvom
internetu. Poskytuje vizualizaciu navrhnutych systémov.
Licencia je pre 11 uZivatelov.




9 Kompresor pre pneumatické | 1 ks | Kompresor na vyrobu stlateného vzduchu k
pracovisko pneumatickému pracovisku, regulacia tlaku,
Tlak: 800kPa (8 bar)Pmax
Saci vykon: 50I/min.
Nadrz: 241
Prevadzkovy hluk: 45dB(A)1m
Prevedenie 230V/50Hz
Prevedenie kompresora zaistuje bezpe&nost pri praci
Ziakov v laboratériu a su€asne pini didakticko-metodické
funkcie. Sluzi ¢isto na pouzitie v u€ebniach
a laboratoriach, nie v priemyselnej prevadzke.
10 Systém pre vstup 3 ks | Komponent sluzi na tvorbu elektrickych signalov z

elektrickych signalov

jednotlivych elektrickych €asti mechatronickych sustav na
pracoviskach pneumatiky a hydrauliky. Obsahuje
osvetlené tlacidla, osvetleny tlakovy spinac, zbernice,
kontakty. Vyhotoveny je pre montazZ s ochranou proti
nahodnému dotyku. Napajanie 24 V. Sluzi bezpe¢nostné
uchytenie na pracovny profil pracoviska Learline, ktoré
zabezpedi bezpecénost pri praci Ziakom v laboratériu

a sucasne plni didakticko-metodické funkcie.
Prepojitelnost so simulaénym vyukovym softvérom cez
easyport




1"

Systém relé
Relé 3x

8 ks

Komponent uréeny na pripajanie elektrickych signalov na
elektrické relé elektrickych ¢asti mechatronickych sustav
na pracoviskach pneumatiky a hydrauliky. Ma 4
prepinace. Vyhotoveny je pre montaz s ochranou proti
nahodnému dotyku. Napajanie 24 V, zatazovaci prud je
min 4 A. Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim na
pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost’
pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni didakticko-
metodické funkcie. Prepojitelnost’ so simulacénym
vyukovym softvérom cez easyport.

12

Elektricky medzny snimac

6 ks

Ur€eny na snimanie medznych poléh pohyblivych ¢asti
mechatronickych sustav na pracoviskach pneumatiky
a hydrauliky. Sklada sa s mechanicky ovladaného
mikrospinaa — 1 verzia s ovladanim vlavo — 3ks

a 1verzia s ovladanim vpravo- 3ks. Napajanie 24 V=.
Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska prostrednictvom patentu QuickFix",
ktoré zabezpeci bezpe€nost pri praci Ziakov v laboratériu
a suc€asne plni didakticko-metodické funkcie. Je tam
samozrejma pripojitelnost so simulaénym vyukovym
softvérom cez easyport.

13

Systém ¢asovych relé —
Casove relé 2x

2 ks

Komponent uréeny na pripajanie elektrickych signalov na
elektrické ¢asové relé pouzZivanych v mechatronickych
sustavach na pracovisku pneumatiky a na pracovisku
hydrauliky. Obsahuje 2 prepinacie, 2 spinacie, 2
rozpinacie kontakty. Napajanie 24 V=. Prevedenie

s bezpe&nostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpe€nost pri praci ziakov
v laboratériu a su€asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom cez easyport..




14

Citace —
Citac elektricky

2 ks

Komponent uréeny na pripajanie elektrickych &itacov v
mechatronickych sustavach na pracovisku pneumatiky a
na pracovisku hydrauliky — 3-miestny, s elektrickym alebo
ruénym resetom, s jednym prepinacim kontaktom.
Napajanie 24 V=. Prevedenie s bezpecnostnym
uchytenim na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpegi
bezpec€nost pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost' so simulaénym vyukovym softvérom cez
easyport..

15

Nudzovy vypinaé

2 ks

Komponent uréeny na rychle odpojenie vietkych
elektrickych €asti mechatronickych sustav na pracovisku
pneumatiky a na pracovisku hydrauliky pri vzniku
akychkolvek problémov s elektrickym napajanim
zariadeni pri praktickom precvi€ovani zapajania — funkcia
nudzového tlacidla (Cerveny hrib na zltom podklade),
jedna pevna poloha, s vratnou pruzinou, max 8 A.
Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci
Ziakov v laboratoriu a su€asne plini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom cez easyport..

16

Rozdelovag elektrickych
signalov so zvukovou
a svetelnou signalizaciou

2 ks

Komponent urceny na rozdefovanie elektrickych signalov
v jednotlivych elektrickych ¢astiach mechatronickych
sustav na pracovisku pneumatiky a na pracovisku
hydrauliky na 7 signalov(3+4) Umoznuje svetelnu a
akusticku signalizaciu. Napajanie 24 V.Frekvencia:420Hz
Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpe&nost pri praci
Ziakov v laboratériu a su€asne pini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so simulaénym
vyukovym softvérom cez easyport.




17

Elektricky zdroj

2 ks

Napajaci zdroj pre elektrické €asti mechatronickych
sustav na pracovisku pneumatiky a na pracovisku
hydrauliky (vstup 230 V/ 50 Hz) s parametrami: 24 V DC,
ochrana proti skratu na vystupe, vystup min 4 A.
Prevedenie s bezpe¢nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci
Ziakov v laboratoriu a su€asne plini didakticko-metodické
funkcie. Rozmer 170x240x92mm

18

Konektorova jednotka —
Univerzalna, digitalna
(SysLink)

4 ks

Konektorova jednotka ur€ena na pripajanie konektorov
elektrickych kablov elektrickych €asti mechatronickych
sustav na pracovisku pneumatiky a na pracovisku
hydrauliky ako univerzalna koncova jednotka vo
vyhotoveniach: 1.) vstup s 3 bezpe¢nostnymi zasuvkami
pre 8 senzorov a vystup s 2 bezpeénostnymi zasuvkami
pre 8 pohonov; 2.) indikator pripojenia analégovych
vstupov pre napatia 0-10 V, pre prad 0-20 mA (max 4-20
mA). Prevedenie s bezpe¢nostnym uchytenim na
pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpec¢i bezpecnost
pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni didakticko-
metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport.

19

Kable pre elektroniku na
pracoviskach pre
pneumatiku a hydrauliku

bal.

Urcené na pripajanie elektrickych ¢asti mechatronickych
sustav na pracovisku pneumatiky, elektropneumatiky a
na pracovisku hydrauliky a elektrohydrauliky.Balenie
obsahuje Cervené a modré kable ukon&ené bananikmi,
s dizkami od 50 mm do1500 mm, menovity prud 16 A.
98ks./& 1 bal. 4mm kéblov.Spifia bezpednostné kritéria
EU test: 1000 V CAT Il

20

Kébel pre prepojenie PLC s
PC pre rozhranie RS232

2 ks

Kébel na prepojenie PLC automatu SIMATIC S7 so
Ziackou pocitacovou zostavou pri programovani PLC cez
port RS232.




21 Kébel pre prepojenie PLC s 2 ks | Kabel na prepojenie PLC automatu so Ziackou
PC pre rozhranie USB pocitacovou zostavou alebo notebookom, pri
programovani PLC cez USB port — typ USB.
22 Kabel PLC na pripojenie k 4 ks | Kabel na prepojenie PLC automatu k riadenému
zariadeniu zariadeniu — E/A datovy kabel pre analégové rozhranie.
23 Elektricky rozdelovac pre 1 ks | Komponent uréeny na rozdelovanie elektrickych signalov
senzoriku jednotlivych senzorickych prvkov na pracovisku robotiky (
na 4 az 8 signalov, umoznuje akusticku a svetelnu
signalizaciu. Napajanie 24 V=. ). Prevedenie
s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov
v laboratériu a su€asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport
24 Sada nazornych didaktickych | 1 ks | Sada obsahujenazorné didaktické pomécky na

pomdcok vhodnych na
umiesthovanie na tabulu pre
pneumatické a hydrauické
prvky —

Sada mechatronickych
symbolov na magnetické
uchytenie

navrhovanie schém mechatronickych sustav pri
vyu€ovani - elementarne prvky pneumatickych a
hydraulickych sustav, z ktorych jednoduchym pridavanim
alebo odoberanim sa daju na tabuli vytvorit alebo
modifikovat schémy: rézne prevedenia ventilov (Skrtiace,
obmedzovacie), prostriedky pre vyrobu a Upravu
vzduchu, rézne typy valcov (jednocinné, dvoj€inné, rozne
ovladanie) a rézne typy rozvadzacov (2-, 3-polohové, viac
cestné, atd.)




25 Sada nazornych didaktickych | 1 ks | Sada obsahuje nazorné didaktické pomocky na
pomécok vhodnych na navrhovanie schém mechatronickych sustav pri
umiestriovanie na tabulu pre vyuc€ovani - elementarne elektronické prvky v
elektronické prvky v mechatronickych sustavach, z ktorych jednoduchym
mechatronickych sustavach pridavanim alebo odoberanim sa musia dat’ na tabuli
- vytvorit alebo modifikovat schémy: r6zne prevedenia
Sada elektrotechnickych ventilov (Skrtiace, obmedzovacie), prostriedky pre vyrobu
symbolov na magnetické a upravu vzduchu, rézne typy valcov (jednocinné,
uchytenie dvoj¢inné, rbzne ovladanie) a rézne typy rozvadzacov (2-,
3-polohové, viac cestné, rézne ovladanie).
26 Kontajner na komponenty k 1 ks | Kontajner ur€eny na odkladanie jednotlivych didaktickych
pneumatike pomécok na pracovisku pneumatiky — 4 zasuvky
s vnutornym rozmerom 375 x 700. Vyhotovenie je z
hladiska maximalnej bezpec€nosti ziakov pri praci so
zatazou az do20 kg/zasuvka v $kolskom laboratériu
podla najnovsich noriem EU.
27 Kontajner na komponenty k 1 ks | Kontajner uréeny na odkladanie jednotlivych didaktickych

hydraulike

pomodcok na pracovisku hydrauliky — 3 zasuvky

s vnutornym rozmerom 375 x 700. Vyhotovenie je z
hladiska maximalnej bezpec¢nosti Ziakov pri praci so
zatazou az do20 kg/zasuvka v Skolskom laboratériu
podrla najnovsich noriem EU.




28

Spinaci a rozpinaci ventil
(didakticky vhodné
prevedenie znazornujuce
vnutornu Struktdru pre lahSie
pochopenie ¢innosti prvku)

7 ks

Spinaci a rozpinaci 3/2-cestny priamo ovladany tlacidlom
a s vratnou pruzinou; rozpinaci 3/2-cestny priamo
ovladany prepinaom a s vratnou pruzinou; 5/2-cestny
priamo ovladany prepinatom a s vratnou pruzinou.
Pracovny tlak pre pneumatické komponenty je 0 az 800
kPa a pre hydraulické komponenty 0 az do 8 MPa.
Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpe&nost pri praci
Ziakov v laboratériu a su€asne pini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

29

Paka (didakticky vhodné
prevedenie znazornujuce
vnutornu Struktdru pre lahsie
pochopenie ¢innosti prvku)

3 ks

Komponent ur¢ené na riadenie toku tekutiny

v mechatronickych sustavach na pracoviskach
pneumatiky a hydrauliky — je v prevedeniach: rozpinaci
3/2-cestny nepriamo ovladany pakovy a s vratnou
pruzinou; otvaraci 3/2-cestny nepriamo ovladany pakovy
jednosmerny a s vratnou pruzinou. Pracovny tlak pre
pneumatické komponenty musi je do 800 kPa a pre
hydraulické komponenty je do 8 MPa. Prevedenie

s bezpec€nostnym uchytenim QuickFix na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov
v laboratdriu a suc¢asne plini didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

30

Bezdotykovy snimac
(didakticky vhodné
prevedenie znazornujuce
vnutornu Struktdru pre lahsie
pochopenie ¢innosti prvku)

2 ks

Indukény snimac€ so svetelnou signalizaciou a spinacou
vzdialenostou 4 mm. Prevedenie s bezpecnostnym
uchytenim patentu QuickFix® na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpe€nost pri praci ziakov
v laboratériu a su€asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




31 Casovaé (didakticky vhodné | 1ks | Casova& pneumaticky uréeny na pripajanie &asti
prevedenie znazornujuce mechatronickych sustav na pracovisku pneumatiky — typ
vnutornu Struktdru pre lahsie rozpinaci s moznostou nastavenia oneskorenia
pochopenie ¢innosti prvku) v rozsahu 2 — 30 s. Pracovny tlak do 800 kPa.

Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci
Ziakov v laboratoriu a su€asne plini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulacnym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

32 Tlakovy spinaci ventil 1 ks | Ur€eny na riadenie toku tekutiny v mechatronickych

pneumaticky (didakticky
vhodné prevedenie
znazorfiujuce vnutornu
Struktaru pre lahsie
pochopenie ¢innosti prvku)

sustavach na pracovisku pneumatiky — v prevedeni
nastavitelny spinaci tlakovy sekvenény ventil s vratnou
pruzinou. Pracovny tlak musi od 180 do 800 kPa.
Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci
Ziakov v laboratoriu a su€asne plni didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




33 Pneumaticky ventil 11 Pneumaticky ventil uréeny na riadenie toku tekutiny
(didakticky vhodné ks v mechatronickych sustavach na pracovisku pneumatiky
prevedenie znazornujuce — v prevedeniach: rozpinaci 3/2-cestny pneumaticky
vnutornu Struktdru pre lahSie ovladany a s vratnou pruzinou; 5/2-cestny pneumaticky
pochopenie ¢innosti prvku) ovladany a s vratnou pruzinou; 5/2-cestny

elektromagneticky ovladany a s vratnou pruzinou.
Pracovny tlak je od 90 kPa do max. 1000kPa. Prevedenie
s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpe€nost pri praci Ziakov
v laboratériu a su€asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

34 Clen ALEBO (didakticky 2 ks | Komponent ur€eny na riadenie toku tekutiny
vhodné prevedenie v mechatronickych sustavach na pracovisku pneumatiky
znazornujuce vnutornu — funkcia OR(ALEBO) Pracovny tlak od 100 do 1000 kPa.
Strukturu pre fahsie Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
pochopenie ¢innosti prvku) profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci

ziakov v laboratoriu a su¢asne pini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

35 Clen AND (didakticky 2 ks | Komponent uréeny na riadenie toku tekutiny

vhodné prevedenie
znazornujuce vnutornu
Struktaru pre lahsie
pochopenie ¢innosti prvku)

v mechatronickych sustavach na pracovisku pneumatiky
— funkcia AND(A) Pracovny tlak od 100 do 1000 kPa.
Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci
Ziakov v laboratoriu a su€asne pini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulacnym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




36 Odvzdusnovaci ventil 1 ks | Rychlo odvzdus$niovaci ventil uréeny na odfuk do
(didakticky vhodné atmosféry —vstavany timi¢ pre znizenie hlu¢nosti.
prevedenie znazornujuce Pracovny tlak je od 50 do 1000 kPa. Prevedenie
vnutornu Struktdru pre lahSie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny profil
pochopenie ¢innosti prvku) pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov

v laboratériu a si¢asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

37 Skrtiaci ventil (didakticky 8 ks | Skrtiaci ventil uréeny na riadenie toku tekutiny
vhodné prevedenie v mechatronickych sustavach na pracovisku pneumatiky
znazornujuce vnutornu — nastavitelny jednosmerny Skrtiaci ventil. Pracovny tlak
Struktaru pre lahsie je od 50 do 1000 kPa. Prevedenie s bezpe¢nostnym
pochopenie ¢innosti prvku) uchytenim na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpedi

bezpec€nost pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport

38 Valec pneumaticky 7 ks | Pneumaticky valec uréeny na vykonavanie pohybov v

(didakticky vhodné
prevedenie znézornujuce
vnutornu Strukturu pre lahSie
pochopenie ¢innosti prvku)

mechatronickych sustavach na pracovisku pneumatiky.
V dvoch vyhotoveniach: jedno&inny valec (dizka zdvihu
50 mm) a dvojginny valec (diZka zdvihu 100 mm).
Pracovny tlak max. 1000 kPa. Prevedenie

s bezpe€nostnym uchytenim patentu QuickFix® na
pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpec¢i bezpecnost
pri praci ziakov v laboratdriu a su¢asne plni didakticko-
metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




39 Suciastka na upravu 2 ks | Filtraéna jednotka na upravu vzduchu v odvodoch k
vzduchu (didakticky vhodné pracovisku pneumatiky. Regulacia tlaku od 50 do 700
prevedenie znazornujuce kPa, s manometrom. Prevedenie s bezpecnostnym
vnutornu Struktdru pre lahSie uchytenim na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpedi
pochopenie ¢innosti prvku) — bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni
FiltraCna jednotka na upravu didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
vzduchu pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom

FluidSim cez easyport

40 Regulaény ventil (didakticky | 2 ks | Regulacny ventil ur€eny na regulaciu tlaku v
vhodné prevedenie mechatronickych sustavach na pracovisku pneumatiky. 2
znazornujuce vnutornu vyhotovenia: regulaény ventil s manometrom v rozsahu
Struktaru pre lahsie od 0 do 800 kPa, spatny ventil s obmedzovatom tlaku
pochopenie ¢innosti prvku) v rozsahu od 0 do 800 kPa. Prevedenie s bezpe€nostnym

uchytenim na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpec¢i
bezpecénost pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport

41 Meraci pristroj - manometer | 2 ks | Manometer — Tlakovy merac¢ ur€eny na meranie tlaku v

(didakticky vhodné
prevedenie znazornujuce
vnutornu Struktdru pre lahsie
pochopenie ¢innosti prvku)

odvodoch na pracovisku pneumatiky —rozsah 0 az 1000
kPa, analégovy ukazovatel, trieda presnosti 1,6.
Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci
ziakov v laboratériu a su¢asne pini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




42 Rozdelovaci blok 2 ks | Komponent uréeny na rozdelenie stlaceného vzduchu v
(didakticky vhodné odvodoch na pracovisku pneumatiky — 9 klapiek.
prevedenie znazornujuce Pracovny tlak do 1000 kPa. Prevedenie s bezpe&nostnym
vnutornu Struktdru pre lahSie uchytenim na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpedi
pochopenie ¢innosti prvku) bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni

didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport

43 Hadice na rozvod stlatéeného | 1 ks | Hadice ur€ené na rozvod vzduchu v odvodoch na
vzduchu pracovisku pneumatiky — vonkajsi priemer 4 mm,

vnuatorny priemer 2,6mm. Dizka hadice 10m.

44 Blok ALEBO (didakticky 1 ks | Komponent s logickou funkciu OR (ALEBO) v
vhodné prevedenie mechatronickej sustave na pracoviskach pneumatiky
znazorfiujuce vnutornu a hydrauliky. Obsahuje 3 nezavislé ¢leny OR. Pracovny
Struktaru pre lahsie tlak pre pneumatické komponenty je od 160 do 800 kPa a
pochopenie €innosti prvku) pre hydraulické komponenty min do 8 MPa. Prevedenie

s bezpecnostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpe€nost pri praci ziakov
v laboratériu a su€asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

45 Blok AND (didakticky vhodné | 1 ks | Komponent s logickou funkciu AND (A) v mechatronickej

prevedenie znazornujuce
vnutornu Strukturu pre fahSie
pochopenie €innosti prvku)

sustave na pracoviskach pneumatiky a hydrauliky.
Obsahuje 3 nezavislé ¢leny AND. Pracovny tlak pre
pneumatické komponenty je od 160 do 800 kPa a pre
hydraulické komponenty min do 8 MPa. Prevedenie

s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov
v laboratériu a st¢asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




46

Pocitadlo s predvolbou -
pneumatické

1 ks

Pocitadlo ur€ené na mechanické pocitanie
zasunuti/vysunuti valca na pracoviskach pneumatiky

a hydrauliky. Ma 5 ciferny ukazovatel. Pocitadlo sa da
nulovat ru¢ne aj pneumaticky. Prevedenie

s bezpec€nostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpecCi bezpecnost pri praci ziakov
v laboratériu a st¢asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

47

Model elektronickych hradiel

1 ks

Komponent uréeny na tvorbu taktovacich impulzov pre
tvorbu zlozitejSich sekvencii vyzadujucich rozdelenie do
taktov pre mechatronické sustavy na pracoviskach
pneumatiky a hydrauliky. Obsahuje ¢leny typu AND

a OR. Prevedenie s bezpe¢nostnym uchytenim na
pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost’
pri praci Ziakov v laboratériu a su€asne plni didakticko-
metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulagnym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

48

Spatny ventil (didakticky
vhodné prevedenie
znazorfiujuce vnutornu
Struktaru pre lahsie
pochopenie ¢innosti prvku)

4 ks

Spatny ventil ur€eny na riadenie ovladania chodu valca v
mechatronickych sustavach na pracovisku pneumatiky.
Musi plnit funkciu obmedzovaca tlaku pred a za ventilom.
Pracovny tlak je do 1000 kPa. Prevedenie

s bezpec€nostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov
v laboratériu a st¢asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




49 Bezdotykové snimace 9 ks | Bezdotikové snimace uréené na snimanie koncovych
(didakticky vhodné poléh pneumatického valca v prevedeniach pneumaticky,
prevedenie znazornujuce elektronicky, opticky a kapacitny princip ¢innosti.
vnutornu Struktdru pre lahsie Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim patentu
pochopenie €innosti prvku) QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpedi

bezpecénost pri praci Ziakov v laboratériu a su¢asne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport

50 ELMG ventil pre pneumatiku | 4 ks | Elektromagneticky ventil ur€eny na riadenie ovladania
(didakticky vhodné chodu 1- a 2-¢innych valcov v mechatronickych
prevedenie znazornujuce sustavach na pracovisku pneumatiky v troch
vnutornu Struktdru pre lahsie prevedeniach: rozpinaci 3/2-cestny so svetelnou
pochopenie ¢innosti prvku) signalizaciou(LED), 5/2-cestny (monostabilny) so

svetelnou signalizaciou (LED), 5/2-cestny (impulzny) so
svetelnou signalizaciou(LED) - ovladané
elektropneumaticky. Pracovny tlak je do 1000 kPa.
Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpe&nost pri praci
ziakov v laboratériu a su¢asne pini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so simulacénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

51 Tlakovy snima¢ (didakticky | 1 ks | Tlakovy snima¢ uréeny na snimanie tlaku tekutiny v

vhodné prevedenie
znazorfiujuce vnutornu
Struktaru pre lahSie
pochopenie ¢innosti prvku)

mechatronickych sustavach na pracovisku pneumatiky.
Indikacia tlaku, s digitalnym aj analégovym elektrickym
vystupom. Pracovny tlak je do 1000 kPa. Prevedenie

s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov
v laboratériu a si¢asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




52 Ventilovy terminal 1 ks | Ventilovy terminal ur€eny na rozdelenie signalu pre 4
(didakticky vhodné ventily (5/2 cestné ventily) v mechatronickych sustavach
prevedenie znazornujuce na pracovisku pneumatiky. Pracovny tlak je do 1000 kPa.
vnutornu Struktdru pre lahsie Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim na pracovny
pochopenie ¢innosti prvku) profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci

Ziakov v laboratoriu a su€asne plini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

53 Ruény pakovy ventil 4 ks | Ventil uréeny na riadenie ovladania chodu valca v
(didakticky vhodné mechatronickych sustavach hydrauliky — V
prevedenie znézornujuce prevedeniach: ruény pakovy 4/2-cestny, ruény pakovy
vnutornu Strukturu pre fahSie 4/3-cestny (rézne funkcie v strednej polohe).
pochopenie ¢innosti prvku) Pracovny tlak do 12 MPa. Prevedenie s bezpe¢nostnym

uchytenim patentu QuickFix® na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpe€nost pri praci Ziakov
v laboratériu a su€asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

54 Obmedzovaci ventil 6 ks | Ventil uréeny na obmedzovanie tlaku kvapaliny v prvkoch

(didakticky vhodné
prevedenie znazornujuce
vnutornu Struktdru pre lahSie
pochopenie ¢innosti prvku)

na pracovisku hydrauliky. Pracovny tlak do 12 MPa
(120bar). Prevedenie s bezpe&nostnym uchytenim
patentu QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré
zabezpeci bezpecénost pri praci Ziakov v laboratériu

a sucasne plni didakticko-metodické funkcie. Je tam
samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym
softvérom FluidSim cez easyport




55 Hydraulicky ventil 4 ks | Ventil ur€eny na redukciu tlaku v prvkoch na pracovisku
(didakticky vhodné hydrauliky. V dvoch prevedeniach: 3-cestny redukény
prevedenie znazornujuce ventil s ruénym nastavenim, prietokovy rozdelovaci ventil
vnutornu Struktdru pre lahSie do dvoch vetiev. Pracovny tlak je do 12 MPa (120bar)
pochopenie ¢innosti prvku) Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim patentu

QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpedi
bezpecnost pri praci Ziakov v laboratériu a su¢asne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport

56 Regulaény ventil (didakticky | 2 ks | Ventil ureny na regulaciu prietoku tekutiny v

vhodné prevedenie
znazorfiujuce vnutornu
Struktaru pre lahsie
pochopenie ¢innosti prvku)

mechatronickych sustavach na pracovisku hydrauliky 2-
cestny. Pracovny tlak je do 12 MPa (120bar) Prevedenie
s bezpec€nostnym uchytenim patentu QuickFix® na
pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecénost
pri praci ziakov v laboratériu a sti¢asne plni didakticko-
metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




57

Spatny ventil (didakticky
vhodné prevedenie
znazorfiujuce vnutornu
Struktaru pre lahsie
pochopenie ¢innosti prvku)

6 ks

Ventil ur€eny na riadenie ovladania chodu valca v
mechatronickych sustavach na pracovisku hydrauliky —
v prevedeniach - spatny ventil pre blokovanie prietoku
oleja jednym smerom pre rézne hodnoty tlaku (0,1 MPa
a 0,5 MPa), spatny riadeny ventil pre zapojenia
polohovania hydraulickych valcov. Pracovny tlak je do 12
MPa (120bar) Prevedenie s bezpeénostnym uchytenim
patentu QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré
zabezpedi bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu

a sucasne plini didakticko-metodické funkcie. Je tam
samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym
softvérom FluidSim cez easyport

58

Zasobnik —
Membranovy zasobnik
s uzatvaracim ventilom

2 ks

Z&sobnik ureny na riadenie tlaku tekutiny pri simulacii
vypadku Cerpadla v mechatronickych sustavach na
pracovisku hydrauliky — prevedenie s uzatvaracim
ventilom. Prevedenie s bezpe¢nostnym uchytenim na
pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecénost
pri praci ziakov v laboratériu a sti¢asne plni didakticko-
metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

59

Hydraulicky motor
(didakticky vhodné
prevedenie znazornujuce
vnutornu Strukturu pre lahSie
pochopenie ¢innosti prvku)

2 ks

Hydromotor uréeny na vykonavanie rotaéného pohybu v
mechatronickych sustavach na pracovisku hydrauliky pre
Ulohy s rotaénymi pohybmi. Pracovny tlak je 6 MPa
(160bar) . Prevedenie s bezpe¢nostnym uchytenim
patentu QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré
zabezpedi bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu

a sucasne plni didakticko-metodické funkcie. Je tam
samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym
softvérom FluidSim cez easyport




60 Zavazie 2 ks | Zavazie urCené pre simuldciu zataZze na 9 kg zataz 3@
hydraulickych valcov na pracovisku hydrauliky. e
Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci
ziakov v laboratériu a su¢asne pini didakticko-metodické
funkcie.
61 Skriaci ventil (didakticky 1 ks | Skrtiaci ventil uréeny na riadenie toku tekutiny v oboch
vhodné prevedenie smeroch v mechatronickych sustavach na pracovisku
znazornujuce vnutornu hydrauliky — nastavitelny Skrtiaci ventil. Pracovny tlak je
Struktaru pre lahsie 6 MPa. Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim na
pochopenie ¢innosti prvku) pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost
pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni didakticko-
metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport
62 Spatny Skrtiaci ventil 3 ks | Skrtiaci ventil uréeny na riadenie toku tekutiny v oboch

(didakticky vhodné
prevedenie znazornujuce
vnutornu Struktdru pre lahsie
pochopenie ¢innosti prvku)

smeroch v mechatronickych sustavach na pracovisku
hydrauliky — nastavitelny jednosmerny Skrtiaci ventil.
Pracovny tlak je 6 MPa. Prevedenie s bezpe€nostnym
uchytenim na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpedi
bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport




63 Uzatvaraci ventil (didakticky | 1 ks | Uzatvaraci ventil uréeny na riadenie toku tekutiny
vhodné prevedenie v mechatronickych sustavach na pracovisku hydrauliky —
znazornujuce vnutornu ruény uzatvaraci ventil pre uzavretie prietoku v jednej
Struktaru pre lahsie vetve hydraulického obvodu. Pracovny tlak je 6 MPa.
pochopenie ¢innosti prvku) Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci
Ziakov v laboratoriu a su€asne plini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so simulacnym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport
64 Rozdel'ovac¢ (didakticky 23 T- Rozdelovag uréeny na riadenie toku tekutiny
vhodné prevedenie ks (rozvetvenie alebo spajanie dvoch privodov)
znazorfiujuce vnutornu v mechatronickych sustavach na pracovisku hydrauliky —
Strukturu pre fahSie rozdefovag typu T. Pracovny tlak je 12 MPa. Prevedenie
pochopenie ¢innosti prvku) — s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny profil
T-Rozdelovaé pracoviska, ktoré zabezpeci bezpe€nost pri praci Ziakov
v laboratériu a su€asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport
65 Meraci pristroj - 6 ks | Uréeny na meranie tlaku v odvodoch na pracovisku

manometer hydraulicky
(didakticky vhodné
prevedenie znzornujuce
vnutornu Struktdru pre lahSie
pochopenie ¢innosti prvku)

hydrauliky rozsah tlaku 0 — 1000 kPa, analégovy
ukazovatel, trieda presnosti 1,6. Prevedenie

s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpe€nost pri praci zZiakov
v laboratériu a su€asne plni didakticko-metodické funkcie.
Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




66 Hadice na prepravu 1 Hadice uréené na vzajomné prepajanie jednotlivych
hydraulickej kvapaliny bal | stavebnych prvkov mechatronickych sustav na
pracovisku hydrauliky na rozvod kvapaliny v odvodoch.
Bezpecné vyhotovenie s uzatvaracimi koncovkami proti
vytekaniu kvapaliny v obvode pri nahodnom rozpojeni.
Dizky hadic v baleni sa 600, 1000, 1500 mm (2 kusy
z kazdej dizky.) Pracovny tlak je 6 MPa (60bar).
Rozpétie teploty: -40- + 125°C
67 Uvolnovaé tlaku 1 ks | Uvolfiovag tlaku uréeny na zniZzovanie tlaku v odvodoch
(didakticky vhodné na pracovisku hydrauliky. Pracovny tlak je do 8 MPa. Je
prevedenie znézornujuce tam samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym
vnutornu Strukturu pre fahSie softvérom FluidSim cez easyport
pochopenie ¢innosti prvku)
68 Plunzirovaci ventil — 1 ks | Ventil ur€eny na snimanie koncovych pol6h na

2/2 cestny uzatvaraci ventil
(didakticky vhodné
prevedenie znazornujuce
vnutornu Strukturu pre lahSie
pochopenie ¢innosti prvku)

hydraulickych valcoch v mechatronickych sustavach na
pracovisku hydrauliky — 2/2-cestny plunzirovaci ventil
ovladany mechanicky. Pracovny tlak je 6 MPa.
Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny
profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci
Ziakov v laboratoriu a su€asne pini didakticko-metodické
funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost’ so simulacnym
vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




69 Tlakovy spinaci ventil 2 ks | Ventil uréeny na riadenie toku tekutiny v mechatronickych
hydraulicky sustavach na pracovisku hydrauliky pre ulohy
(didakticky vhodné s vyvazenim hmotnosti na vytvorenie protitlaku —
prevedenie znazornujuce v prevedeni uzatvaraci vyvazovaci ventil. Pracovny tlak je
vnutornu Struktdru pre lahsie 6 MPa. Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim na
pochopenie ¢innosti prvku) pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost’
pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni didakticko-
metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport
70 Dvojcinny valec 4 ks | Dvojc¢inny valec uréeny na vykonavanie linearneho
hydraulicky (didakticky pohybu v mechatronickych sustavach na pracovisku
vhodné prevedenie hydrauliky. Dizka zdvihu je 200 mm. Pracovny tlak do 12
znazorfiujuce vnutornu MPa. Prevedenie s bezpe&nostnym uchytenim patentu
Struktdru pre fahsie QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpegi
pochopenie €innosti prvku) bezpeénost' pri praci Ziakov v laboratériu a stigasne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport
71 Montazna sada 2 ks | Montazna sada ur€ena na spinanie koncovych pol6h

hydraulického valca s mechanicky ovladanym snimacom
pre pracovisko hydrauliky a pneumatiky .Prevedenie

s bezpe€nostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov
v laboratériu a st¢asne plni didakticko-metodické funkcie.




72 Elektromagneticky ventilna | 3 ks | ELMG ventil uréeny na riadenie toku tekutiny v prvkoch
hydrauliku mechatronickych sustav na pracovisku hydrauliky.
(didakticky vhodné V dvoch vyhotoveniach: 4/2 cestny a 4/3 cestny
prevedenie znazornujuce elektromagneticky ventil s elektrickym riadenim.
vnutornu Struktdru pre lahsie Pracovny tlak do 6 MPa. Vykon 6,5W Prevedenie
pochopenie Cinnosti prvku) s bezpe&nostnym uchytenim patentu QuickFix® na

pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecénost
pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni didakticko-

metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

73 Kryt 1 ks | Kryt ur€eny ako bezpecnostny kryt proti Urazu

mechanickym poskodenim prstov ruky pri praci so

zavaziami (9KG)na pracovisku hydrauliky. Prevedenie

s bezpecnostnym uchytenim na pracovny profil

pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov

v laboratériu a st¢asne plni didakticko-metodické funkcie.
74 Nadoba odtoku 1 ks | Nadoba uréena na zachytavanie kvapaliny a na realizaciu

merani na pracovisku hydrauliky s objemom 2 |,

s ochranou proti prete€eniu .Priehladné prevedenie je

s indikaciou objemu. Prevedenie s bezpe¢nostnym
uchytenim na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpec¢i
bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni
didakticko-metodické funkcie.




75 Drziak 1 ks | Drziak ur€eny na upevnenie nadoby (polozka &. 74) na
montazny ram na pracovisku hydrauliky. Prevedenie
s bezpec€nostnym uchytenim na pracovny profil
pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov
v laboratdriu a suc¢asne plini didakticko-metodické funkcie.
76 Tlakovy spina¢ hydraulicky 1 ks | Spinac¢ ur€eny na riadenie a indikaciu toku tekutiny
(didakticky vhodné v mechatronickych sustavach na pracovisku hydrauliky s
prevedenie znzornujuce prevedenim tlakovy spinac s prepinacim kontaktom.
vnutornu Struktdru pre lahSie Pracovny tlak je 1- 7 MPa. Prevedenie s bezpe€nostnym
pochopenie €innosti prvku) uchytenim na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpedi
bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu a suasne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport
77 Priru¢ka — SIMATIC S7 2 ks | Kniha uréena na vyu€ovanie zakladov PLC automatov: stEmens

(zakladny popis PLC
automatu)

architektura, princip €innosti, popis zakladnych jednotiek,
konfiguracia PLC v sfére SIMATIS S7-300

R
7380

[ e
Technelagnche bebszars




78 Priru¢ka — STEP 7 2 ks | Priruc¢ka uréena na vyucovanie zakladov programovania —
(zaklady programovania PLC automatov: programovacie jazyky a ich syntax, Sovcsrmman
PLC) programovanie PLC.S7-200/300/400 A
| S
CY
- peere
79 Priru¢ka 2 ks | Kniha/Skripta uréené na vyucovanie programovania PLC .
(aplikacné ulohy k automatov — aplika¢né dlohy k programovaniu PLC. S ——
programovaniu PLC) =
80 Dokumentacia k senzorike 1 ks | Skripta ur€ena na vyucovanie senzoriky v oblasti .

Skripta Senzorika S111 priemyselnej informatiky. Obsahuje zakladné principy ol —
merania (vratane multimedialne CD), pripojenie do —=
obvodu a navody na cvi€enia pre snimace tlaku, prietoku,
signalové prevodniky a vysielace polohy pneumatickych
valcov, snimace vzdialenosti.

81 Manual k softvéru na 1 ks | Manual uréeny na popis vyvojového prostredia pre

programovanie PLC

virtualne vzdelavacie prostredie pre programovanie
a uvedenie do prevadzky mechatronickych systémov
riadenych PLC.

Speicherprogrammierbare
Steverungen
Grundstule
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82 Dokumentécia k softvéru na 1 ks | Kniha uréena na popis vyvojového prostredia pre softvér
nacvik tvorby sustav - na precvi¢ovanie prace s mechatronickymi sustavami.
GRAFCET
@ .sio mgsverlag EINS
83 Priblizovaci snimaé 1 ks | Senzor ur€eny na snimanie priblizenia na pracovisku
magneticky robotiky, princip magneticko-odporovy. Napatie 10 — 30
V=DC, vystup 200 mA, ochrana proti skratu, pretazeniu
a prepolovaniu. Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim
patentu QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré
zabezpecdi bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu
a sucasne plni didakticko-metodické funkcie. Je tam
samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym
softvérom FluidSim cez easyport
84 Priblizovaci snimac¢ 2 ks | Snima¢ ur€eny na snimanie priblizenia na pracovisku

induktivny M12 a M18

robotiky, princip induktivny. V dvoch vyhotoveniach pre
snimaciu vzdialenost od 0Omm do 4 mm a od Odo 8 mm.
Napéatie min 15 — 30 V=, ochrana proti skratu, pretazeniu
a prepolovaniu. Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim
patentu QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré
zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov v laboratoriu

a sucasne plini didakticko-metodické funkcie. Je tam
samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym
softvérom FluidSim cez easyport




85

Analégovy snimac¢
induktivny — M12

1 ks

Snimac uréeny na snimanie pribliZzenia na pracovisku
robotiky - princip analégovy induktivny. Napéatie 15 — 30
V=, vystup analégovy 0 -10 V alebo 0 — 20 mA, rozsah od
Omm do 6 mm. Prevedenie s bezpe&nostnym uchytenim
patentu QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré
zabezpedi bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu

a sucasne pini didakticko-metodické funkcie. Je tam
samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym
softvérom FluidSim cez easyport

86

Opticky prijima¢ Q-30

2 ks

Snimac uréeny na snimanie priblizenia na pracovisku
robotiky (prijimac) - princip opticky. Ponukany je v dvoch
vyhotoveniach: infraCervena svetelna zdvora a reflexny
snimac. Napétie min 15 — 30 V=, nastavitelny rozsah do
6000 mm. Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim
patentu QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré
zabezpeci bezpecnost pri praci ziakov v laboratoriu

a sucasne pini didakticko-metodické funkcie. Je tam
samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym
softvérom FluidSim cez easyport




87

Opticky vysiela¢ Q-30

1 ks

Opticky snimac uréeny na snimanie priblizenia na
pracovisku robotiky (vysiela¢) na principe infracervena
svetelna zavora. Napatie 10 — 30 V=, nastavitefny rozsah
do 6000 mm. Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim
patentu QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré
zabezpedi bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu

a sucasne pini didakticko-metodické funkcie. Je tam
samozrejma pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym
softvérom FluidSim cez easyport

88

Opticky snima¢ svetelny

1 ks

Snimac¢ uréeny na snimanie pritomnosti neprehladného
objektu na pracovisku robotiky —opticky snimac pre
pouzitie s optickymi vlaknami. Napéatie 10 — 30 V=,
nastavitelny rozsah do 400 mm. . Prevedenie

s bezpec€nostnym uchytenim patentu QuickFix® na
pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost
pri praci ziakov v laboratériu a sti¢asne plni didakticko-
metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport

89

Svetelny vodi¢

1 ks

Svetelny vodi€ uréeny pre pracovisko robotiky na prenos
optického signalu od miesta merania —prevedenie optické
vlakno dizky 2000 mm so snima¢om s max dosahom 400
mm a min dosahom 25mm s drziakom. Prevedenie

s bezpec€nostnym uchytenim patentu QuickFix® na
pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost
pri praci ziakov v laboratériu a sti¢asne plni didakticko-
metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport




90

Reflektor (Trojzrkadlo),
20mm

1 ks

Reflektor uréeny na snimanie pribliZzenia v reflexnej
optickej brane vo funkcii zrkadla na pracovisku robotiky.
Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim patentu
QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci
bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport.

91

Reflex Svetelny Taster

1 ks

Svetelny Reflex Taster je uréeny na snimanie pritomnosti
nepriehladného objektu (bez zrkadla) na pracovisku
robotiky - princip difuzny opticky snimac s potlaéenim
pozadia. Napatie 10 — 30 V=, dosah do 100 mm.
Prevedenie s bezpe€nostnym uchytenim patentu
QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpedi
bezpec€nost pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport.

92

Priblizovaci snimac —
Kapacitny M12

1 ks

Snimac¢ ur€eny na snimanie pribliZzenia na pracovisku
robotiky, princip kapacitny. Napétie 10 — 30 V=, rozsah 4
mm, ochrana proti skratu, pretazeniu a prepolovaniu.
Prevedenie s bezpecnostnym uchytenim patentu
QuickFix® na pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci
bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu a su¢asne plni
didakticko-metodické funkcie. Je tam samozrejma
pripojitelnost’ so simulaénym vyukovym softvérom
FluidSim cez easyport.




93

Merac vzdialenosti

1ks

Merac¢ na meranie spinacej vzdialenosti snimacov pri
pouziti snimanych objektov s indikaciou vzdialenosti na
pracovisku robotiky — na 50 mm. Prevedenie

s bezpec¢nostnym uchytenim patentu QuickFix® na
pracovny profil pracoviska, ktoré zabezpeci bezpecnost
pri praci ziakov v laboratériu a su€asne plni didakticko-
metodické funkcie. Je tam samozrejma pripojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom FluidSim cez easyport.

94

Sada sledovacich objektov

1ks

Sada pre snimanie priblizenia a vzdialenosti pre senzory
priblizenia a vzdialenosti na pracovisku robotiky.
Vyhotovené réznych tvarov, z réznych materialov

a roznej pevnosti. Sada obsahuje sledovacie objekty
réznych tvarov vyhotovené z réznych materialov a roznej
pevnosti .Obsah 34ks. Rozmer 50 x 50mm
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